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POIGNEE D'OUVRANT POUR VEHICULE AUTOMOBILE 

La presente invention concerne une poignee d'ouvrant notamment pour 
vehicule automobile. 

L'invention concerne plus particulierement une poignee d'ouvrant 
integrant au moins un capteur de presence pour la detection de la presence 
5 d'un utilisateur au niveau de la poignee. 

L'invention est egalement relative a un systeme d'acces mains iibres 
pour vehicule automobile comportant une telle poignee. 

Dans le domaine automobile, la poignee d'ouvrant qui servait dans le 
temps seulement pour transmettre un mouvement mecanique par 
10 I'intermediaire d'une tringlerie a une serrure pour I'ouverture de I'ouvrant a subi 
un changement profond. 

En effet, en particulier pour des systemes dits "mains Iibres" 
permettant le verrouillage et le deverrouillage d'un vehicule automobile sans cle 
mecanique ou telecommande, la poignee est devenue une interface privilegiee 
15 entre I'utilisateur, portant un identifiant (par exemple sous la forme d'un badge); 
et le systeme embarque sur le vehicule. 

Ainsi, une poignee comme utilisee dans un systeme "mains Iibres" est 
representee sur la figure 1. 

De fagon generate, une telle poignee 1 se compose de deux parties, 
2 0 une partie de prehension 2 mobile par rapport a I'ouvrant 4 du vehicule et une 
- partie 3 fixe essentiellement decorative ou integrant , par exemple, un verrou de 
secours. Aussi bien la partie mobile 2 que la partie fixe 3 sont realisees en 
matiere plastique. 

Comme on le voit sur la figure 1, la partie mobile presente un 
25 evidement interieur 6 servant de logement pour un module support 7. Pour 
permettre le montage du module dans la poignee Tevidement interieur 6 
(encore appele logement) debouche lateralement dans une zone situee en 
regard de la partie fixe 3. Le logement 6 est ferme par un element d'obturation 
6bis. 
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Le module support 7 comprend des capteurs de presence et 
notamment un capteur d'approche 9 et un capteur tactile 8. 

Le capteur d'approche 9 permet d'initier la communication entre 
Tidentifiant et le systeme embarque dans le vehicule lorsque I'utilisateur 
5 s'approche du vehicule alors que le capteur tactile 8 est utilise pour detecter 
une action volontaire de I'utilisateur en vue du verrouillage du vehicule. 

Comme represents sur la figure 1, la zone de detection d'approche 12 
associee au capteur d'approche 9 est situee entre I'ouvrant 4 et I'element de 
prehension de la poignee 2. 
io Le capteur d'approche 9 est par exemple un capteur capacitif dont le 

fonctionnement est base sur la mesure de la variation du champ 
electromagnetique qui I'entoure. II presente au moins une electrode de 
detection 10 dont la forme permet de definir une zone de detection etendue et 
bien maftrisee situee entre I'ouvrant 4 et I'element de prehension de la poignee 
15 2. 

Le capteur tactile 8 est egalement par exemple un capteur capacitif. II 
presente une electrode de detection 10 qui permet une detection sur une zone 
1 1 precisement definie et localisee a la surface externe de la poignee. Cette 
zone de detection tactile 1 1 presente une sensibilite importante a une action de 

2 o toucher. 

Une telle disposition des differents elements dans la poignee presente 
Pinconvenient que I'on ne dispose que d'un degre de liberte tres limite pour 
positionner les differents capteurs sur le module a cause de la taille reduite du 
logement 6, imposee par des contraintes mecaniques, de sorte que la 
25 localisation des differentes zones de detection est quasiment imposee par la 
geometrie de la poignee et de son logement. 

En consequence, ces differentes zones de detection peuvent se trouver 
dans une endroit peu accessible ou peuvent presenter des problemes majeurs 
d'un point de vue ergonomique. En outre, une telle disposition ne permet pas 

3 0 de realiser des poignees standards aussi bien pour des utilisateurs gauchers 
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que droitiers car cela necessite de pouvoir choisir ['emplacement des 
differentes zones de detection de facon qu'elles soient bien distinctes et 
facilement accessibles a I'utilisateur. 

5 Par ailleurs, il a ete remarque, dans un second temps, que lorsque ces 

poignees sont peintes, metallisees ou meme entierement metalliques, le 
fonctionnement des capteur de presence est fortement perturbe. 

En effet, un revetement conducteur qui peut etre un depot chimique tel 
qu'un chromage, une peinture, un appret pour revetements decoratifs ou meme 
10 la matiere constituant la poignee, entrame une modification des couplages 
capacitifs existants entre les electrodes de detection des differents capteurs et 
la surface de la poignee. 

Cette perturbation principalement liee a la conduction electrique du 
revetement se traduit pour les differents capteurs de presence par un 
15 changement de la forme de la zone de detection de presence et par une 
diminution consequente de la sensibilite du capteur. 

Dans le cadre du capteur d'approche, on constate un etalement de la 
zone de detection et une diminution importante de la distance de detection 
autour de la poignee. Une detection lointaine (quelques cm) a I'approche n'est 
20 plus permise et I'utilisateur doit se trouver a proximite immediate (moins de 1 
cm) voire meme au contact de la poignee pour qu'une detection puisse etre 
operee. En effet, le revetement conducteur constitue un ecran pour les lignes de 
champ electrique du capteur d'approche et la detection par mesure de capacite 
electrique est fortement reduite. 
25 Dans le cadre du capteur tactile, on constate habituellement un 

etalement de la zone de detection tactile sur une surface importante de la 
poignee et en consequence une perte importante de la sensibilite du capteur 
engendrant la perte totale de la fonction de detection tactile. 
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Pour mieux illustrer ce probleme on a presente, dans le cadre d'un 
capteur tactile, de maniere schematique sur la figure 2 un diagramme montrant 
la sensibilite S du capteur tactile 8 en fonction de I'etendue de I'electrode 10 
selon une seule dimension. 

La courbe A en trait plein montre que la courbe de sensibilite du 
capteur tactile pour une poignee en materiau electriquement isolant. Cette 
courbe A presente un plateau P dont I'etendue E correspond sensiblement a 
I'etendue de I'electrode 10. Sur les cotes, on voit que la sensibilite decroTt 
fortement. 

La courbe B en trait pointille montre la courbe de sensibilite du capteur 
tactile pour une poignee presentant un revetement de surface conducteur. On 
constate que la courbe de sensibilite est plus large et que son maximum est 
fortement abaisse par rapport a la courbe A, ce qui- entrame des 
dysfonctionnements du capteur 8. De plus, il n'y a plus une forme 
caracteristique en plateau, ce qui signifie que la zone de detection est etalee et 
pas tres bien definie. Ceci est un handicap important d'un point de vue 
ergonomique. 

Comme precise precedemment, la presence de ce revetement 
conducteur entrame une perturbation du capteur tactile du fait de I'etalement de 
la zone de detection tactile sur une surface importante de la poignee et en 
consequence une perte importante de la sensibilite du capteur. La detection 
tactile est done fortement perturbee. 

Le manque de souplesse pour la localisation des zones de detection 
des capteurs d'approche et tactile et la modification de ces zones associee a 
la faible detection qui en resulte dans le cas de poignees peintes ou 
metallisees, sont particulierement genants. 

Un but de la presente invention est de pallier ces inconvenients et de 
proposer une solution pour creer une nouvelle zone de detection de presence 
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facilement accessible, ergonomique et compatible avec une poignee 
conductrice ou presentant un revetement conducteur a sa surface, de maniere a 
ce qu'une detection soit d'approche soit tactile puisse de nouveau etre operee. 
La solution proposee consiste a rajouter, entre Pelectrode de detection 
5 du capteur de presence et I'endroit ou Ton souhaite creer cette nouvelle zone de 
detection a la surface de la poignee, des moyens conducteurs. Dans le cas 
d'un revetement conducteurs, ces moyens conducteurs sont preferentiellement 
plus conducteurs que le revetement perturbateur. 

Dans le cadre d'un capteur d'approche, la distance de detection est 
10 augmentee pour creer une nouvelle zone de detention mieux maitrisee, par 
conduction des lignes de champ electrique generees par le capteur a Pinterieur 
de la poignee vers des fentes presentees a la surface de cette derniere. 

Dans le cadre d'un capteur tactile, la zone de detection initiate du 
capteur tactile est alors deportee par un phenomene de couplage capacitif et 
15 de conduction electrique jusqu'a I'endroit ou Ton souhaite creer cette nouvelle 
zone detection. 

De cette fagon, il est possible de creer a la surface exterieure de la 
poignee de nouvelles zones de detection de presence, approche ou tactile, et 
de retablir le fonctionnement normal de I'ensemble du systeme "mains libres" 

2 0 meme lorsque la surface de la poignee est conductrice. Ces nouvelles zones 
de detection de presence peuvent se situer au voisinage du revetement 
conducteur mais doivent etre isolees de celui-ci par des moyens isolants. 

A cet effet, invention a pour objet une poignee d'ouvrant, notamment 
pour vehicule automobile, comportant au moins un capteur de presence 

25 possedant au moins une electrode de detection de la presence d'un utilisateur 
au niveau de ladite poignee. Cette poignee se caracterise par le fait qu'elle 
comprend des moyens conducteurs presentant au moins une extremite 
proximale reliee, directement ou indirectement par couplage capacitif, a ladite 
electrode de detection et au moins une extremite distale debouchant de fagon 
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electriquement isolee sur la surface externe de la poignee de maniere a creer 
au moins une nouvelle zone de detection de presence d'un utilisateur. 

La poignee d'ouvrant selon I'invention peut comporter en outre une ou 
plusieurs des caracteristiques suivantes : 
5 - la poignee d'ouvrant presente une partie de prehension presentant un 
logement central forme par un evidement en forme de canal menage dans 
cette partie de prehension et recevant le capteur de presence, 

- le capteur de presence presente au moins deux electrodes et en ce que, 
pour chaque electrode, les moyens conducteurs presentent une extremite 

10 proximale associee, destinee a venir en regard de cette electrode, 

- Textremite proximale des moyens conducteurs est formee par une lame 
metallique disposee en regard de ladite electrode et dont au moins une 
partie' est approximativement parallele a celle-ci, 

- les moyens conducteurs sont formes par une lame metallique unique, 

15 - le capteur de presence est porte par un module de support destine a etre 
insere dans ledit logement, 

- la lame metallique se presente sous forme d'un ressort de positionnement 
et/ou de maintient du module de support dans ledit logement, 

- la lame metallique est fixee sur le module de support ou sur le capteur de 
20 presence, 

- la poignee presente en outre au moins une partie ajouree debouchant a la 
surface externe de la poignee et en ce que I'extremite distale des moyens 
conducteurs affleure cette surface externe, 

- les moyens conducteurs presentent une pluralite d'extremites distales 

2 5 destinees a affleurer la surface externe de la poignee au niveau de parties 

ajourees associees, 

- les parties ajourees sont disposees en ligne parallelement a un axe 
longitudinal de la partie de prehension de la poignee, 

- les moyens conducteurs sont fixes dans la partie ajouree par des moyens 

3 0 de fixation servant en meme temps d'isolant electrique, 
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- les moyens de fixation sont formes par une colle ou des moyens de 
clippage en matiere plastique, 

- les moyens conducteurs sont surmoules dans un materiau isolant, 

- le materiau isolant forme des moyens de bouchon obturateurs pour les 
5 parties ajourees, 

- les moyens conducteurs presentent une partie intermediate formee par 
des moyens d'obturation (18) du logement (6) du capteur de presence, 

- la lame metallique est fixee et/ou venue de matiere des moyens 
d'obturation, 

10 - I'extremite distale des moyens conducteurs comprend une partie 
amovible, 

- la partie amovible est formee par un cache d'un verrou, notamment d'un 
verrou de secours, 

- I'extremite distale forme un element conducteur d'une partie de la poignee 
is (3) fixe par rapport a I'ouvrant et en ce que le capteur de presence est 

loge dans une partie de prehension mobile de la poignee, 

- la poignee est realisee en un materiau plastique. 

- la surface externe de la poignee est recouverte d'un revetement 
conducteur, 

2 0 - les moyens conducteurs presentent une conductivity superieure a celle du 
revetement conducteur de la poignee, 

- le revetement conducteur est une peinture metallisee ou une metallisation 
directe, 

- la poignee est realisee en metal et comprend en outre des moyens 
2 5 d'isolation electrique formant une gaine pour lesdits moyens conducteurs, 

- le capteur de presence est un capteur d'approche pour detecter 
I'approche d'un utilisateur a proximite de la poignee, 

- le capteur de presence est un capteur tactile pour detecter une action de 
toucher d'un utilisateur au niveau de la poignee, 
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- la nouvelle zone de detection du capteur tactile est delimitee par la forme 
de I'extremite distale des moyens conducteurs, 

- le capteur de presence est un capteur de type capacitif, 



De plus, Tinvention a pour objet un systeme d'acces mains libres pour 
vehicule automobile comportant une telle poignee d'ouvrant. 

L'invention sera mieux comprise au cours de la description explicative 
detaillee qui va suivre en reference aux figures annexees qui represented : 

- Figure 1, une vue en coupe d'une poignee connue de Tetat de la 
technique et presentant I'emplacement des zones de detection des 
differents capteurs de presence a la surface de la poignee, 

- Figure 2, presentation schematique du diagramme de detection 
d'un capteur tactile de la poignee dans differentes conditions 
d'utilisation. 

- Figures 3, une vue en coupe partielle de la poignee dans laquelle 
Pextremite proximale des moyens conducteurs est realisee sous la 
forme d'une lame metallique, 

- Figure 4, une vue en coupe partielle de la poignee comportant des 
moyens conducteurs realises sous la forme d'une lame metallique 
unique, 

- Figure 5, une vue en coupe partielle de la poignee dans laquelle la 
lame metallique des moyens conducteurs se presente sous fa 
forme d'un ressort, 

- Figure 6, une vue en coupe partielle de la poignee dans laquelle les 
moyens conducteurs sont fixes dans une partie ajouree de la 
poignee, 

- Figures 7a et 7b, deux vues en coupe d'une meme poignee 
comportant des moyens conducteurs realises sous la forme de 
moyens d'obturation, 
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- Figure 8, une vue en coupe partielle de la poignee dans laquelle la 
lame metallique est fixee sur les moyens d'obturation, 

- Figure 9, une vue en coupe partielle de la poignee dans laquelle 
Textremite distale des moyens conducteurs forme un element 

5 conducteur d'une partie fixe de la poignee, 

- Figure 10, une vue en coupe, selon i'axe Y de la figure 1, de la 
partie de prehension de la poignee au niveau du capteur 
d'approche dans laquelle les moyens conducteurs presentent une 
pluralite d'extremites distales, 

io - Figure 11, une vue partielle de la partie de prehension de la 

poignee presentant une pluralite de parties ajourees. 

La figure 3 est une vue partielle en coupe d'un premier exemple de 
realisation d'une poignee selon Pinvention. Sur cette figure, les elements 

15 identiques a ceux de la figure 1 portent les memes numeros de reference. 

La poignee 1 presente a la surface externe de sa partie de prehension 
2 une surface conductrice 5 formee par un revetement, tel qu'une peinture, ou 
un film conducteur provenant par exemple d'une metallisation. La partie de 
prehension 2 est evidee pour former le logement 6 permettant Integration d'un 

2 o module support 7. Le module support 7 est forme d'un demi boitier plastique 
dans lequel est agence une carte electronique 14 support de divers 
composants electroniques 15 parmi lesquels un capteur tactile 8. Les differents 
composants du module support 7 sont generalement proteges par un resine 16 
qui est coulee dans le demi boTtier et qui vient les recouvrir. 

2 5 Le logement 6 est ferme par des moyens d'obturations 1 8 realises en 

un materiau isolant etanche et resistant aux intemperies pour eviter que le 
module support et que le composants electroniques n'aient a souffrir des 
conditions exterieures. Ces moyens d'obturation 18 peuvent notamment prendre 
la forme d'un bouchon ou d'une capsule. 
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Le capteur tactile 8 dispose dans le module support 7 presente une 
electrode de detection 10 pour la detection d'une action de toucher d'un 
utilisateur. 

Cette poignee se distingue de la poignee de la figure 1 selon I'etat de 
la technique par des moyens conducteurs mis en ceuvre pour deporter la zone 
active du capteur capacitif. Plus en detail, la premiere extremite des moyens 
conducteurs est realisee sous forme d'une lame metallique 17 portee par les 
moyens d'obturation 18. L'extremite proximale de cette lame metallique 17 est 
positionnee en regard de I'electrode de detection 10 de maniere 
approximativement parallele a celle-ci lorsque les moyens d'obturation sont mis 
en place a I'extremite du logement 6. 

Cette lame metallique 17 se trouve, par un phenomene de couplage 
capacitif ou de conduction electrique, reliee electriquement avec I'electrode de 
detection 10 du capteur tactile. 

De maniere generate, la liaison electrique entre une electrode de 
detection 10 du capteur de presence de type capacitif et les moyens 
conducteurs peut etre de differentes natures. Ce contact peut etre etablit : 

- par un phenomene de couplage capacitif entre Telectrode de 
detection du capteur et les moyens conducteurs. Les moyens 
conducteurs doivent se situer a proximite de la Telectrode de 
detection du capteur pour que puisse s'etablir ce couplage : il n'y a 
pas besoin de contact direct. Ce couplage peut par exemple 
s'effectuer a travers la resine protectrice qui recouvre le rrodule 
electronique, 

- par connexion electrique directe par soudure, collage..., entre 
Telectrode de detection capteur et les moyens conducteurs. 

Dans le cas present, il s'etablit une liaison electrique par couplage 
capacitif entre la lame metallique 17 et Telectrode de detection 10 du capteur 
tactile 8 car ces deux elements ne sont pas directement en contact. 
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Cette lame metallique 17 dont une premiere extremite est liee 
electriquement avec I'electrode de detection 10 presente une forme 
approximativement en equerre de sorte que sa seconde extremite debouche a 
la surface de la poignee. 
5 Ainsi, par un phenomene de couplage capacitif et de conduction 

electrique entre Pelectrode de detection 10 du capteur tactile et la lame 
metallique 17, la zone de detection du capteur tactile se trouve deportee vers 
une nouvelle zone de detection tactile situee a la surface externe de la poignee. 
Cette nouvelle zone de detection, representee en traits pointilles sur la figure 3, 

10 est isolee electriquement du revetement conducteur 5 de la partie de 
prehension 2. Cet isolation electrique est realisee par ['utilisation d'une matiere 
isolante 1 3 notamment sur !es parois interieures du logement 6 et sur les bords 
lateraux que presente la partie de prehension 2 en regard de la partie non 
conductrice 3 de la poignee. 

is Selon une variante non representee de ce mode de realisation, la lame 

metallique 17 peut etre realisee sous la forme de deux lames metalliques en 
contact electrique et portees par les moyens d'obturation 18. 

La figure 4 presente un second mode de realisation dans lequel les 
2 0 moyens conducteurs, realises sous la forme d'une lame metallique unique 17, 
sont fixees au module support 7. Ainsi, Textr6mite proximate de la lame 
metallique 17 est fixee au module support 7 par collage ou surmoulage dans la 
resine protectrice 16 deposee sur le module support 7. 

Avantageusement, cette lame metallique 17 est realisee sous la forme 
25 d'une lame ressort et presente une seconde extremite qui vient se positionner a 
la surface externe de la poignee, par compression de la lame, lorsque les 
moyens d'obturation non conducteurs 18 sont mis en place a Textremite du 
logement 6. 
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Comme presente egalement a la figure 5, la lame metallique 17, 
formant les moyens conducteurs et presentee sous la forme d'un ressort, 
permet d'une part le positionnement du module support 7 dans le logement lors 
de la mise en place des moyens d'obturations 18 et d'autre part le maintient du 
5 module 7 dans le logement pour eviter que celui-ci ne bouge dans le temps. 

La figure 6 presente un troisieme mode de realisation des moyens 
conducteurs dans lequel ils sont realises sous la forme d'un insert metallique 
20. 

io La poignee presente dans sa partie de prehension 2, une partie 

ajouree 21 positionnee entre le logement interieur et la surface externe de la 
poignee. 

Cette partie ajouree 21 presente un epaulement de maintient 24 et se 
trouve obturee par un insert metallique 20 de forme complementaire. L'insert 

is metallique presente une premiere extremite 22 positionnee en regard de 
Pelectrode de detection 10 du capteur tactile 8 et une seconde extremite 23 qui 
affleure la surface externe de la poignee. Cet insert metallique 20 realise la 
liaison electrique entre I'efectrode de detection 10 du capteur et la surface 
externe de la poignee. 

2 o Cet insert conducteur peut etre realise et integre dans la partie ajouree 

de la poignee de diverses manieres : 

- Directement lors du moulage de la poignee, par insertion d'une 
piece metallique lors de la fabrication de la poignee, 

- Par pergage de la poignee et ajout d'un bouchon metallique. 

2 5 L'insert metallique 20 est fixe dans la partie ajouree par exemple par 

collage ou a I'aide de moyens de fixation tels que des clips. L'insert metallique 
peut egalement etre rentre a force dans la partie ajouree 21 ou fixe lors du 
surmoulage de la poignee. 

Une isolation electrique entre Tinsert metallique 20 et la partie ajouree 

3 0 est prevue au moyen d'elements electriquement isolants 13 qui peuvent, par 
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exemple, etre integres aux moyens de fixation de I'insert dans la partie ajouree. 
Notamment, la colle de fixation peut presentee des propriete d'isolant 
electrique. 

L'extremite distale 23 de I'insert metallique presente une surface 
5 generalement plane de forme variable. Cette surface peut notamment etre 
circulaire, ovale ou rectangulaire ou peut par exemple prendre la forme d'un 
logo representatif de la marque du constructeur ou du modele du vehicule 
automobile. 

La surface de l'extremite distale 23 de I'insert conducteur 20 presente 
10 approximativement en son centre une partie concave 25 pour permettre d'une 
part une visualisation de I'insert comme zone de detection tactile et d'autre part 
une action de toucher plus ergonomique. 

La liaison electrique entre I'electrode de detection 10 et l'extremite 
proximale 22 de I'insert metallique 20 est realisee par couplage capacitif entre 
is ces deux elements. II est egalement possible de prevoir une lame metallique 
entre I'electrode de detection et l'extremite proximale de I'insert pour realiser 
une liaison electrique directe par conduction electrique. 

Les figures 7a f 7b presentent selon deux coupes differentes le detail 
d'un mode de realisation supplemental des moyens conducteurs. 

Selon cet exemple, la partie de prehension 2 presente des moyens 
d'obturations 18 du logement 6 realises en un materiau electriquement 
conducteur. 

Les moyens d'obturations 18 se presentent, par exemple, sous la 
forme d'un - bouchon ou d'une capsule de forme globalement circulaire ou 
carree. Une languette, maintenue au centre et debouchant sur un bord des 
moyens d'obturation, est decoupee sur la surface de ces moyens d'obturation. 
Cette languette est ensuite repliee selon un axe sensiblement perpendiculaire a 
I'axe longitudinal de la partie de prehension 2 de la poignee vers I'interieur du 
logement 6 pour formation d'une lame metallique 19 qui permet, apres mise en 



25 
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place des moyens d'obturation 18 dans I'ouverture de logement 6, le couplage 
avec I'electrode de detection 10 du capteur 8. 

Comme visible sur la figure 7b f la lame metallique 19 est issue 
directement des moyens d'obturation 18 par decoupage d'une languette et 
5 pliage de celle-ci selon un axe sensiblement perpendiculaire a I'axe longitudinal 
de la partie de prehension 2 de la poignee. L'ouverture 26 apparue lors du 
pliage de la languette est ensuite obstruee par un element etanche de maniere 
que I'eau des intemperies n'ait pas d'incidence sur le fonctionnement du 
module electronique. Dans cette realisation, les moyens d'obturation 18 

10 presentent une extremite debouchant a la surface de la poignee pour creer une 
nouvelle zone de detection. 

La lame metallique 19 appartient et est directement issue des moyens 
d'obturation 18. Les moyens d'obturation 18 permettent, en uneseule piece, de 
faire une liaison electrique, par couplage capacitif, entre I'electrode de 

15 detection 10 du capteur tactile et la surface de la poignee. Ainsi que 
schematise sur la figure 7a, la nouvelle zone de detection tactile est isolee de la 
surface conductrice 5 de la partie de prehension par des moyens d'isolants 13 
et se situe a la surface de la poignee au niveau ou debouchent les moyens 
d'obturation 18. Les moyens isolants 13 sont formes d'une matiere isolante 

2 o matiere isolante positionnee sur les parois internes du logement 6 et sur les 
bords exterieurs du logement 6. 

Les moyens d'obturation 18 forment done une partie intermediate des 
moyens conducteurs. 



2 5 La figure 8 presente un cinquieme mode de realisation des moyens 

conducteurs. 

Le module support 7 possede, a son extremite proche de I'ouverture du 
logement 6, des moyens d'obturation conducteurs 18 sur lesquels sont fixes une 
lame metallique 17. La lame metallique 17 forme Textremite proximale des 

3 0 moyens conducteurs et les moyens d'obturation 18 forment Pextremite distale 
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des moyens conducteurs, I'ensemble etant directement fixes au module support 
7. En consequence, les moyens conducteurs font partie integrante du module 
support 7. 

5 La figure 9 presente un autre mode de realisation des moyens 

conducteurs. 

La partie 3 de la poignee est une partie fixe par rapport a I'ouvrant 
partiellement conductrice ou presentant sur une partie de sa surface un 
revetement conducteur 5". Cette surface conductrice 5" represente la nouvelle 

io zone de detection tactile. L'electrode de detection 10 du capteur tactile 8 est 
deportee par couplage capacitif et conduction electrique jusqu'a la partie 
conductrice 5" de la partie fixe 3 par I'intermediaire d'une lame metallique 17 et 
de moyens d'obturation 18 conducteurs. Les moyens d'obturation 18 sont 
positionnes en regard de la partie fixe 3 et sont en contact avec celle-ci lorsque 

15 la poignee est en position de repos. Ainsi, une nouvelle zone de detection 
tactile est cree sur la surface conductrice de la partie fixe. Cette disposition 
tient compte du fait que la detection d'une action de toucher n'est sollicitee que 
pour commander une action de verrouillage, la poignee etant alors dans une 
position de repos. 

20 Cette conduction electrique depuis l'electrode de detection 10 du 

capteur tactile jusqu'a la nouvelle zone de detection tactile est isolee de la 
surface conductrice 5' de la partie de prehension 2 de la poignee par I'insertion 
d'une matiere isolante 13 sur les parois internes du logement 6 et sur les 
extremites de I'ouverture laterale de ce logement. 

25 Dans cet exemple, la partie 3 de la poignee est fixe par rapport a 

I'ouvrant mais il peut etre prevu, sur cette partie fixe, un element conducteur 
amovible. Cet element conducteur amovible sert alors de nouvelle zone de 
detection tactile et peut notamment etre realise sous la forme d'un cache d'un 
verrou. 
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La figure 10 presente un autre mode de realisation de I'invention dans 
lequel le capteur de presence est un capteur d'approche 9. 

La partie de prehension 2 presente un logement 6 integrant un module 
support 7 comprenant un capteur d'approche 9. Le capteur d'approche 9 
5 possede deux electrodes 10. 

Le logement 6 integre egalement une piece en materiau isolant 27 
surmoulant des moyens conducteurs realises sous la forme d'une lame 
metallique 17. Cette lame metallique presente deux extremites proximales 22 
disposees chacune en regard d'une electrode 10. La lame 17 presente 
10 egalement une extremite distale 23 positionnee au niveau d'une partie ajouree 
21 debouchant a la surface externe de la poignee. Ainsi I'extremite distale 23 
des moyens conducteurs affleure a la surface externe de la poignee. 

De la meme maniere, Iorsque le capteur presente une pluralite 
d'electrodes 10, les moyens conducteurs peuvent etre formes d'une pluralites 
15 de lames metalliques comprenant chacune une extremite proximale disposee 
en regard d'une electrode et une extremite distale debouchant a la surface 
externe de la poignee par des parties ajourees. 

Lorsque cela est necessaire, mais egalement dans la perspective 
d'une amelioration importante des dimensions et de la sensibilite de la zone 
20 de detection d'approche, il peut etre souhaitable de mettre en ceuvre le 
dispositif de la figure 10 a plusieurs reprises au niveau d'une meme poignee. 

C'est ce qui est schematise a la figure 1 1 qui presente la zone de la 
partie de prehension 2 de la poignee faisant face a I'ouvrant 4. 

2 5 La zone de la partie de prehension 2 faisant face a I'ouvrant 4 montre 

une pluralite de parties ajourees 21 disposees en ligne parallelement a un axe 
X longitudinal de la partie de prehension 2 de la poignee. A chaque partie 
ajouree 21 est associee une extremite distale 23 qui affleure la surface externe 
de la poignee et a chaque extremite distale 23 correspond des moyens 

3 o conducteurs 1 7 associes chacune a au moins une electrode de detection 1 0. 
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L'ensemble des modes de realisation de moyens conducteurs utilises 
pour creer une nouvelle zone de detection de presence d'un utilisateur au 
niveau de la poignee ont ete decrits dans le cadre d'une poignee dite "Poignee 
5 frigo" mais ils sont tout a fait transposables dans le cadre d'une poignee dite 
"Poignee palette". 

Les formes de lames metalliques et de moyens d'obturations 
presentes sont nullement limitatives, d'autres formes ou modes de realisation 
de ces lames et moyens d'obturation sont aisement envisageables. 
10 La lame metallique 17 a ete representee sous la forme d'une lame 

unique mais il peut etre envisage de la realiser sous la forme de deux lames, 
une premiere lame, par exemple, fixee au module electronique et une seconde 
lame, par exemple, solidaire des moyens d'obturation dont une extremite se 
situe a la surface de la poignee pour etablir une continuite electrique depuis 
15 Telectrode de detection du capteur. Comme dans les modes de realisation 
presentes, cette nouvelle zone de detection est isolee de la zone de detection 
tactile initiate et le cas echeant de la surface conductrice que presente la partie 
de prehension de la poignee. 

De meme, il est toujours possible de realiser une continuite electrique 
2 0 entre une electrode de detection du capteur de presence qu'il soit capteur 
d'approche ou capteur tactile et la surface de la poignee par d'autre moyens ou 
par une combinaison des moyens decrits. 
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Revendications 

1. Poignee cfouvrant (1) notamment pour vehicule automobile 
comportant au moins un capteur de presence (8, 9) possedant au moins une 

5 electrode (10) de detection de la presence d'un utilisateur au niveau de ladite 
poignee, 

caracterisee en ce que elle comprend des moyens conducteurs (17, 
18, 3) presentant au moins une extremite proximale (22) reliee, directement ou 
indirectement par couplage capacitif, a ladite electrode de detection et au 

1 o moins une extremite distale (23) debouchant de fagon electriquement isolee sur 

la surface externe de la poignee de maniere a creer au moins une nouvelle 
zone de detection de presence d'un utilisateur. 

2. Poignee d'ouvrant selon la revendication 1, caracterisee en ce 
15 qu'elle presente une partie de prehension (2) presentant un logement (6) central 

forme par un evidement en forme de canal menage dans cette partie de 
prehension et recevant le capteur de presence (8, 9). 

3. Poignee d'ouvrant selon la revendication 1 ou 2, caracterisee en ce 

2 0 que le capteur de presence presente au moins deux electrodes (10) et en ce 

que, pour chaque electrode, les moyens conducteurs (17, 18, 3) presentent une 
extremite proximale (22) associee, destinee a venir en regard de cette 
electrode, 

25 4. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 3, 

caracterisee en ce que Textremite proximale (22) des moyens conducteurs est 
formee par une lame metallique (17) disposee en regard de ladite electrode 
(10) et dont au moins une partie est approximativement parallele a celle-ci. 
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5. Poignee d'ouvrant selon les revendications 3 et 4 prises ensemble, 
caracterisee en ce que les moyens conducteurs sont formes par une lame 
rnetallique (17) unique. 

5 6. Poignee d'ouvrant selon Tune des revendications 3 a 5, caracterisee 

en ce que le capteur de presence (8, 9) est porte par un module de support (7) 
destine a etre insere dans ledit logement (6) et en ce que ladite lame rnetallique 
(17) se presente sous forme d'un ressort de positionnement et/ou de maintient 
du module de support (7) dans ledit logement (6). 

10 

7. Poignee d'ouvrant selon la revendication 6, caracterisee en ce que 
ladite lame rnetallique (17) est fixee sur le module de support (7) ou sur le 
capteur de presence (8, 9). 

15 8. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, 

caracterisee en ce qu'elle presente en outre au moins une partie ajouree (21) 
debouchant a la surface externe de la poignee et en ce que I'extremite distale 
(23) des moyens conducteurs affleure cette surface externe. 

20 9. Poignee d'ouvrant selon la revendication 8, caracterisee en ce que 

les moyens conducteurs presentent une pluralite d'extremites distales (23) 
destinees a affleurer la surface externe de la poignee au niveau de parties 
ajourees (21) associees. 

2 5 10.Poignee d'ouvrant selon la revendication 9, caracterisee en ce que 

les parties ajourees (21) sont disposees en ligne parallelement a un axe 
longitudinal de la partie de prehension (2) de la poignee. 
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11. Poignee d'ouvrant selon Tune des revendications 8 a 10, 
caracterisee en ce que les moyens conducteurs (17, 18, 3) sont fixes dans la 
partie ajouree (21) par des moyens de fixation servant en meme temps 

5 d'isolant electrique. 

12. Poignee d'ouvrant selon b revendication 11, caracterisee en ce 
que les moyens de fixation sont formes par une colle ou des moyens de 
clippage en matiere plastique. 

10 

13. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 8 a 
12, caracterisee en ce que les moyens conducteurs sont surmoules dans un 
materiau isolant. 

15 14. Poignee d'ouvrant selon la revendication 13, caracterisee en ce 

que le materiau isolant surmoulant les moyens conducteurs forme des moyens 
de bouchon obturateurs pour les parties ajourees. 

15. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, 
20 caracterisee en ce que les moyens conducteurs (17,3) presentent une partie 

intermediate formee par des moyens d'obturation (18) du logement (6) du 
capteurde presence (8, 9). 

16. Poignee d'ouvrant selon Tune des revendication 3 a 5 prise 
2 5 ensemble avec la revendication 15, caracterisee en ce que ladite lame 

metallique (17, 19) est fixee et/ou venue de matiere des moyens d'obturation 
(18). 



BNSDOCID: <WO_0301223OA1J_> 



WO 03/012230 



21 



PCT/EP02/08539 



17. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 
16, caracterisee en ce que I'extremite distale (23) des moyens conducteurs 
comprend une partie amovible. 

5 18. Poignee d'ouvrant selon la revendication 17, caracterisee en ce 

que la partie amovible est formee par un cache d'un verrou, notamment d'un 
verrou de secours. 

19. Poignee d'ouvrant selon la revendication 17 ou 18, caracterisee en 
10 ce que ladite extremite distale forme un element conducteur d'une partie de la 

poignee (3) fixe par rapport a I'ouvrant et en ce que le capteur de presence est 
loge dans une partie de prehension mobile de la poignee. 

20. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 
is 19, caracterisee en ce qu'elle est realisee en un materiau plastique. 

21. Poignee d'ouvrant selon la revendication 20, caracterisee en ce 
que sa surface externe est recouverte d'un revetement conducteur (5). 

20 22. Poignee d'ouvrant selon la revendication 21, caracterisee en ce 

que les moyens conducteurs presentent une conductivity superieure a celle du 
revetement conducteur de la poignee. 

23. Poignee d'ouvrant selon la revendication 21 ou 22, caracterisee en 
2 5 ce que le revetement conducteur (5) est une peinture metallisee ou une 

metallisation directe. 

24. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 
19, caracterisee en ce que la poignee est realisee en metal et en ce qu'elle 
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comprend en outre des moyens d'isolation electrique formant une gaine pour 
lesdits moyens conducteurs. 

25. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 
5 24, caracterisee en ce que le capteur de presence est un capteur d'approche 

(9) pour detecter I'approche d'un utilisateur a proximite de la poignee. 

26. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 
24, caracterisee en ce que le capteur de presence est un capteur tactile (8) 

10 pour detecter une action de toucher d'un utilisateur au niveau de la poignee. 

27. Poignee d'ouvrant selon la revendication 26, caracterisee en ce 
que la nouvelle zone de detection du capteur tactile est delimitee par la forme 
de Textremite distale (23) des moyens conducteurs (17, 18, 3). 

15 

28. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 1 a 
27, caracterisee en ce que le capteur de presence est un capteur de type 
capacitif. 

2 o 29. Systeme d'acces mains libres pour vehicule automobile caracterise 

en ce qu'il comporte au moins une poignee d'ouvrant selon Tune quelconque 
des revendications 1 a 28. 
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FIG. 7a FIG.7b 
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